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Dla realizacji zadania w omawianym zakresie na
tereni e zakgadu budowa
wgasnymi |Jednost kKkamir yg
ukgady automatyki, pon
przypadku perturbacji systemowych | awarii
zapewni |
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System MUW-Plus 2, A

ZPBE EnergopomiaklektrykaSp z 0.0. od wielu lat
zaj mowa @problemami pewno3ai i l
okreSlengmdmptr aw ujwWaykdgh d
elektroenergetycznynW z wi Nztymufaktem jest
m.in.  producentem systemu MUW-Plus do
wydzielaniai nadzorupracy u k g a dyspowych
oraz realizacji operacji § Nc z e n i uokwjyacdh
elektroenergetycznych  System Pposi ad:
f unkcj oPMH tealizujkompleksowozadania
wspomaganiapracy UEE z a k gmrdaie my s @
oraz f unkcj ondadykowaSe] automatyki
systemowej regulacyjnej




U k g awgldgielania i synchronizacji SEE
7 A

Anal izaj wicN X & midelzelanial
synchronizacji s zc z e gu vl/ang\ln al e

ZWr -nanhst i padzowa d) obszary
zagadni e E
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Nowe oczekiwania o
dot yczNce aut oapat \

{ automatyczna detekcja stan:
zakg- cenw o3fF,c przewidywanie
mo Ul I wo Svg/ist Np I eparturbaci
systemowych oraz zaimplementowanie w
uk g apamie alrautamatyki scenariuszy
automatycznepdbudowyi rekonfiguracjiSEE
poddanegoskutkom awarlii stanowi w a Un N
kl uctawkKcjonal noSI



MUW -Plus system wspomagania pracy
ukgad:-w wyspowych i

ENERGOPOMIAR

@ ELEKTRYKA

{ kontroluje pod wz g | nsdpeeng nw arnu nak
synchronizmu napi ncitar - | f a
nadzorowanego u k g a d una wszystkich
wy g N c z macykoadziéini,

1 jest skonsolidowanyz terminalami EAZ oraz
u k g ada miautomatyki regulacyjne;
zainstalowanymi w nadzorowanym obiekcie
elektroenergetycznym,

Mposiadr o zszeéoumknNdPME,l noSI




MUW -Plus systemwspomagania pracy
ukgad:-w wyspowych I
M realizuje pomiar wa r t o3%azawych n a p i

pr Nd macy oraz war t cc&ciist o til
pr z e s u rkiNt coiweallg o wybranych p -
nadzorowanegou k §.a lomplet wi e | kjest
wyznaczany w wymaganym dla oceny pracy
u k g awlyspawychcyklu 40 ms,

1 wizualizuje lokalnie oraz zdalnie parametry
g Nc z eordzzapeeniaz d atl n & n smozasig
rzeczywistym wy ni kp ovmi ado we nt
dyspozytorskich,



MUW -Plus systemwspomagania pracy
1 rejestrujew d g u gknim czasowymparametry
Kryterialne procesu synchronizacji, parametry

u k g avdyspowego oraz wybrane wi e | k
dwustanowe Serie pomiarowe sygnowanes |
pardzoprecyzyjnymznacznikientzasu,

Mposiada f unkcj o medykcjpo $lk ut
dzi azkjap®E wn blakpwamieNpotencjalnie
niebezpiecznycbperacjig Nc z e n.i owy «




MUW -Plus system wspomagania pracy
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MUW-Pluszainstalowanyw u k g akEEz ia &
wyposaUomwegowdas n gdnostki
pr Ndot:w-rcze

Twspomagap r a s § u tudhowych z punktu
widzeniamo U | pracgwyspoweju k § a d u

1 zapewnia bezpieczneoraz optymalne warunki
pracyu kK g azhsilamiaod bi or - w,

{ realizuje funkcje wielokryterialne] automatyki
wydzielaniai synchronizacju k g ay$powego



Automatyka wydzielania 1 synchronizacji
ukgadu wys fpe# eg:-
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Dla zakgpdonemyspowe qa a
wg as jedanostki wy t w- rncozlel i w
sprawnega efektywnegowydzielaniau k g a
wyspowego oraz ponownej synchronizacjiz
SEE s Mardzoistotnymif unkcj on al
Z ar - wnpunktu widzenia zachowania
bezpi ec rkehidBbdiwradukcjl jak |
zapewnienia st abi | pracydscu k § a
elektroenergetycznego



Automatyka wydzielania 1 synchronizacji
ukgadu wys e €Jg -
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1 operacje wydzielania, prowadzenia pracy
wyspowejorazponownegdj N ¢ zseles @b |
Sci §lwé Nzia me s zb\y | poddane
skoordynowaneganalizieoraznadzorowi,

M ak s®Ir,a winboeSzl p i e c aperdEs t
ruchowychpowinnyb y griorytetowe,

Mfnal e By e wreigteterminizmczasowy
dzi aqguezystkiche |l emesa k g wd o
systemu




Automatyka pracy wyspowej | synchronizacji
A
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Automatyka wydzielania =
wyspowego zakgadu p

Awielokryterialna automatyka u mo Ul i
r e al 1oatyanalpyechwy d z | zed re-@&v n
punktuwidzeniaobronySEEjakiwr a Ul i
technologiiprodukcjiz a k pa dztue my s g

A kluczowym elementermautomatykijest system
bilansowaniaonline mocy w nadzorowanym
ukgadzi e

Awd r o Uoecbanizmy  kontrolowanego
niezbilansowani@&generacjaxportowa)



Automatyka pracy wyspoweji synchronizacji
.

"ELEK




Automatyka pracy wyspoweji synchronizacj
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Automatyka pracy wyspoweji synchronizacji
(wyniesionyterminaloperatorsK)




Aut omatyka wydziel ani

f wydzielenie u k g a avyspowego z a k ¢
Dr zemys dnoWe g dzrealizowane za
p 0 mostamdardoweEAZ lub wielokryterialnej
automatykisystemowejppartejo dedykowana
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Aut omatyka wydziel ani
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Tuk gawyspowy mo Ueby | vwd2|elony
automatycznie, planowo lub wskutek b g r
ludzkiego,

1 automatykapowinnar e a | i riedyWa flinkcje
szybkiego wydzielania ale r - wniz a pe v
mechanizmyt warunki technicznedo optymalnej.
efektywnej | bezprzerwowe] pracy wyspowe]
mo g Ntcrevnéele godzinlub nawetdni,



Aut omatyka wydziel ani
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Aut omatyka wydziel ani
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Warunki skutecznego |

@ ELEKTRYK

{ realizacja permanentnego bilansu mocy
skorelowanegoz wymaganiami technologii
jest warunkiem konlecznym aby vwd2|elen|e
mo gliyd o my Sdobrek ak 0 Sci ow

Tp omy S lydaelenie stabilnego u k § a
wyspowego wymaga realizacji szybkich
al gor y tautomatyki wy pr zed z ¢
dzi ag aautomatyki technologiczne]
jednostekwy t w- r.c zy c h




Zasady wWsp-:- gpr ac&.
ukgadami aut omatyk:

Tp o my Swydzeelenie u k § avayspowego
wymaga ¢ i N g @teygngwaniawa r u n k
pracy nadzorowanego SEE oraz
skoordynowane] | deterministyczne]
WSp-gprzaegewnntr akymaid
automatyki regulaci,

1 utrzymanie stabilneg, dgugotr wa
i ak oS dobrej wracywyspowejz wi Nz

jest z r eal i pp@avipybhoddz i a g
regulacyjnycmaelementys k g a d & @/ d



Synchroni zacja ukga
z SEE e

A ELEKTRYKA

{ podczassynchronizacjiu k g avgspowegoz
SEE s z ¢ z e gnhadzamiema zapewnienie
war un d&a bwezpiecznejoraz efektywne]
j ak oScii azasmvo realizacji operacii
gNczeni owych,

| deterministycznyu k gaaitdmatykiwspomaga
operacie wy b i e raptyniMioe warunki
ruchowedo realizacjig N c. Sgsi@mnblokuje
r - wmwszelkled z i a jjeberpiegzne
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automatykig Nc z e IBEFD w e |

 wiele awarii w SEE b y gskutkiem b g n d
P O p e gn ipadazgscwykonywania operacji
gNczeni owych,

Tni ed o k syrcldronizacieno giNr o w adb z
kumul ujsNaibgb Gernwiaadl &k § aic
pierwotnych,

M du Uoperacjig Nc z e n jest veglizovanych
nieefektywnieczasowo,

Y oczekiwana Jjest f unk c ] o npeetykcp .
s k u t viykomywaniaoperacjig Nc z e n.i ©
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